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ÁREA DE CONHECIMENTO Dinâmica, Dinâmica Aplicada às Máquinas e Vibrações 

 

PROGRAMA DO CONCURSO 

1) Estudo cinemático do movimento utilizando abordagem vetorial e matricial: (sistemas de 

coordenadas inercial e móvel, análise de posição, velocidade e aceleração, matrizes de 

transformação de coordenadas). 

2) Dinâmica da partícula e de sistemas de partículas (2ª Lei de Newton, teorema do trabalho 

e energia, impulso e quantidade de movimento linear). 

3) Dinâmica e propriedades de inércia do corpo rígido planar e espacial (Newton-Euler, 

teorema do trabalho e energia, impulso e quantidade de movimento angular). 

4) Nomenclatura, graus de liberdade e restrições cinemáticas de mecanismos com cadeia 

fechada (múltiplos graus de liberdade e múltiplos loops). 

5) Modelagem e análise dinâmica de máquinas e mecanismos utilizando métodos 

energéticos (trabalhos virtuais, Eksergian, Lagrange). 

6) Vibração livre e forçada de sistemas com 1 grau de liberdade. 

7) Vibração livre e forçada de sistemas com múltiplos grau de liberdade. 

 

 

RELAÇÃO DE TEMAS PARA PROVA DIDÁTICA 

1) Estudo cinemático do movimento. 

2) Dinâmica da partícula e de sistemas de partículas. 

3) Dinâmica e propriedades de inércia do corpo rígido. 

4) Nomenclatura, graus de liberdade e restrições cinemáticas de mecanismos com cadeia 

fechada. 
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5) Modelagem e análise dinâmica de máquinas e mecanismos utilizando métodos 

energéticos. 

6) Vibração livre e forçada de sistemas com 1 grau de liberdade. 

7) Vibração livre e forçada de sistemas com múltiplos grau de liberdade. 
 

EXPECTATIVA DE ATUAÇÃO PROFISSIONAL 

Ensino: Lecionar componentes curriculares para a graduação (matutino, vespertino e 
noturno) e pós-graduação; propor projetos, orientar discentes em trabalhos de conclusão de 
curso, orientação acadêmica, orientação de estágio, orientação de iniciação científica; 
propor e lecionar componentes curriculares na Pós-Graduação. 

 

Pesquisa: Publicação de artigos científicos, predominantemente, em periódicos indexados 
com alto fator de impacto nas áreas contempladas no Programa de Pós-Graduação em 
Projeto e Fabricação Mecânica; elaborar, coordenar e participar de projetos de pesquisa. 

 

Extensão: Participar na organização de eventos científicos ou de divulgação científica; propor 
e colaborar com outros pesquisadores em projetos de extensão. 

 

Atividades pedagógicas e administrativas: Participar de colegiados de cursos de graduação e 
pós-graduação, do núcleo docente estruturante, coordenação de laboratório, coordenação 
de curso, chefia de departamento e outras conforme necessidade da universidade. 
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