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PROGRAMA DO CONCURSO

1) Estudo cinematico do movimento utilizando abordagem vetorial e matricial: (sistemas de
coordenadas inercial e mdvel, analise de posicdo, velocidade e aceleracdo, matrizes de
transformacdo de coordenadas).

2) Dinamica da particula e de sistemas de particulas (22 Lei de Newton, teorema do trabalho
e energia, impulso e quantidade de movimento linear).

3) Dindmica e propriedades de inércia do corpo rigido planar e espacial (Newton-Euler,
teorema do trabalho e energia, impulso e quantidade de movimento angular).

4) Nomenclatura, graus de liberdade e restricdes cinemdaticas de mecanismos com cadeia
fechada (multiplos graus de liberdade e multiplos loops).

5) Modelagem e andlise dinamica de maquinas e mecanismos utilizando métodos
energéticos (trabalhos virtuais, Eksergian, Lagrange).

6) Vibracdo livre e forcada de sistemas com 1 grau de liberdade.

7) Vibracdo livre e forcada de sistemas com multiplos grau de liberdade.

RELACAO DE TEMAS PARA PROVA DIDATICA

1) Estudo cinematico do movimento.
2) Dinamica da particula e de sistemas de particulas.
3) Dinamica e propriedades de inércia do corpo rigido.

4) Nomenclatura, graus de liberdade e restricdes cinemdticas de mecanismos com cadeia
fechada.
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5) Modelagem e andlise dindmica de maquinas e mecanismos utilizando métodos
energéticos.

6) Vibracgao livre e for¢ada de sistemas com 1 grau de liberdade.

7) Vibragao livre e forgada de sistemas com multiplos grau de liberdade.

EXPECTATIVA DE ATUAGAO PROFISSIONAL

Ensino: Lecionar componentes curriculares para a graduagao (matutino, vespertino e
noturno) e pds-graduacgao; propor projetos, orientar discentes em trabalhos de conclusdo de
curso, orientacdo académica, orientacdo de estagio, orientacdo de iniciagdo cientifica;
propor e lecionar componentes curriculares na Pés-Graduagao.

Pesquisa: Publicacdo de artigos cientificos, predominantemente, em periddicos indexados
com alto fator de impacto nas dreas contempladas no Programa de Pds-Graduagdo em
Projeto e Fabricacdo Mecanica; elaborar, coordenar e participar de projetos de pesquisa.

Extensdo: Participar na organizacdo de eventos cientificos ou de divulgacao cientifica; propor
e colaborar com outros pesquisadores em projetos de extensao.

Atividades pedagdgicas e administrativas: Participar de colegiados de cursos de graduacgao e
pos-graduacdo, do nucleo docente estruturante, coordenacdo de laboratério, coordenacao
de curso, chefia de departamento e outras conforme necessidade da universidade.
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