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Objetivos Gerais: Neste curso pretende-se fornecer ao aluno conhecimentos básicos da                                     teoria de controle e sua utilização em problemas de engenharia.

PROGRAMA

1. Uma visão geral e breve história da teoria de controle


1.1 Introdução


1.2 Breve histórico

2. Modelos dinâmicos e resposta dinâmica


2.1 Introdução


2.2 Dinâmica de sistemas mecânicos


2.3 Modelos de circuitos elétricos


2.4 Modelos de sistemas eletromecânicos: motores e geradores


2.5 Resposta dinâmica



2.5.1 Função de transferência



2.5.2 Diagramas de blocos



2.5.3 Polos e zeros



2.5.4 Especificações do domínio do tempo em termos de polos e zeros

3. Princípios fundamentais da realimentação


3.1 Características gerais da realimentação


3.2 Tipos de realimentação



3.2.1 Realimentação proporcional



3.2.2 Realimentação integral



3.2.3 Realimentação derivativa



3.2.4 Realimentação PID



3.2.5 Integrador "anti-windup"



3.2.6 Ajuste de parâmetros de reguladores PID: regra de Ziegler-Nichols


3.3 Erro de regime e tipos de sistemas


3.4 Estabilidade



3.4.1 Estabilidade BIBO



3.4.2 Critério de estabilidade de Routh-Hurwitz

4. Método do lugar das raízes


4.1 Introdução


4.2 Regras para traçado do lugar das raízes


4.3 Exemplos ilustrativos


4.4 Selecionando ganho a partir do lugar das raízes


4.5 Compensação dinâmica: compensadores "lead" e "lag"

5. Introdução ao Controle Digital


5.1 Introdução


5.2 Características de "hardware



5.2.1 Conversores A/D



5.2.2 Conversores D/A

                        5.2.3 Pré-filtros analógicos



5.2.4 O computador digital

Metodologia:

      a) de ensino: Aulas expositivas e de laboratório

      b) de avaliação: Provas, listas de exercícios, trabalhos
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