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OBJETIVOS GERAIS


Propiciar um primeiro contato com os conceitos e técnicas fundamentais para a análise e o projeto de sistemas analógicos de controle automático, a serem complementados na disciplina Sistemas de Controle II.


OBJETIVOS ESPECÍFICOS


Tornar o aluno capacitado a:


1.	entender os princípios básicos de funcionamento dos sistemas de controle;


2.	conhecer os fundamentos matemáticos que permitem a modelagem e a análise dos sistemas estudados;


3.	exercitar as técnicas de simulação analógica de sistemas físicos; e


4.	projetar, para uma dada aplicação, o sistema de controle mais apropriado, usando a técnica do lugar das raízes.


EMENTA


Introdução aos problemas de controle. Definição e classificação de sistemas. Modelagem matemática de sistemas físicos. Simulação analógica. Aspectos da análise de sistemas. Análise e projeto de sistemas de controle usando o método do lugar das raízes.


PROGRAMA


1.	Introdução aos problemas de controle.


2.	Definição e classificação de sistemas: sistemas lineares e não-lineares (linearização), monovariáveis e multivariáveis, contínuos e discretos, variantes e invariantes no tempo, a parâmetros concentrados e distribuídos, determinísticos e estocásticos e com ou sem memória.


3.	Modelagem matemática de sistemas físicos: sistemas elétricos, mecânicos, eletromecânicos, térmicos e hidráulicos.


3.1.	Representação no domínio do tempo: equações diferenciais e variáveis de estado.


3.2.	Representação no domínio da freqüência: função de transferência.


3.3.	Diagramas de blocos e de fluxo de sinal.


4.	Simulação analógica


4.1.	Computador analógico e seus componentes.


4.2.	Método de programação.


5.	Aspectos de análise de sistemas: estabilidade, desempenho transitório, desempenho em regime permanente e robustez de um sistema.


6.	Análise e projeto de sistemas de controle usando o lugar das raízes.


6.1.	O método do lugar das raízes.


6.2.	Análise pelo lugar das raízes.


6.3.	Projeto de controladores pelo lugar das raízes: controladores avanço, atraso e PID.


METODOLOGIA


Ensino:


	aulas teóricas e trabalhos usando ferramentas computacionais.


Avaliação:


	exames escritos.


	relatórios dos trabalhos.





Datas das avaliações:


	28/04 - 1a avaliação


	04/06 - 2a avaliação


	11/07 - 3a avaliação


	18/07 - 4a avaliação
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